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 โครงงานน้ีไดท้าํการศึกษาและออกแบบสร้างรถพ่นสารเคมีสาํหรับพืชสวนยนืตน้ควบคุม

ดว้ยรีโมทคอนโทรล มีจุดประสงคเ์พื่อช่วยทุ่นแรงเกษตรกร ลดค่าใชจ่้ายในการจา้งคนงาน และลด

ความเส่ียงในการสูดดมสารเคมี ซ่ึงตัวรถพ่นสารเคมีสําหรับพืชสวนยืนต้นควบคุมด้วยรีโมท

คอนโทรลจะใชพ้ลงังานไฟฟ้าแทนการใชเ้คร่ืองยนตแ์ละใชรี้โมทคอนโทรลสัญญาณวิทยใุนการ

ควบคุมการเปิด-ปิดป๊ัมนํ้ า ควบคุมทิศทางการหมุนของกา้นพ่นสารเคมี และทิศทางการเคล่ือนท่ี

ของตวัรถ ผลการทดสอบการทาํงานของรถพ่นสารเคมีสําหรับพืชสวนยืนตน้ควบคุมดว้ยรีโมท

คอนโทรลพบว่าตัวรถสามารถพ่นละอองสารเคมีได้ไม่น้อยกว่า 7 เมตรทั้ง 4 ทิศทาง มีระยะ 

การควบคุมตวัรถไดไ้ม่นอ้ยกวา่ 600 เมตร สามารถพ่นสารเคมีได ้200 ลิตรต่อชัว่โมง และสามารถ

ใช้งานได้ต่อเน่ือง 2 ชั่วโมง สรุปได้ว่ารถพ่นสารเคมีสําหรับพืชสวนยืนต้นควบคุมด้วยรีโมท

คอนโทรลเป็นเคร่ืองมือช่วยใหเ้กษตรกรลดความเหน่ือยลา้ในการพ่นสารเคมี ลดตน้ทุนในการจา้ง

แรงงาน ลดความเส่ียงในการสูดดมสารเคมี เพิ่มประสิทธิภาพในการพ่นสารเคมีให้พ่นสารเคมีได้

ทัว่ถึงและเพิ่มจาํนวนการพน่สารเคมีไดเ้ยอะข้ึนต่อวนั 

คาํสําคญั  :  รถพน่สารเคมี  สาํหรับพืชสวนยนืตน้  ควบคุมดว้ย  รีโมทคอนโทรล 
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Abstract 

This project has studied and designed the construction of a sprayer for perennial horticultural plants 

controlled by remote control. The purpose is to help farmers. The remote-controlled perennial 

horticulture sprayer uses electricity instead of an engine and uses a radio remote control to control 

the on-off of the water pump. Control the direction of rotation of the spray rod and the direction 

of movement of the vehicle. The results of the operation test of the sprayer for perennial horticulture 

controlled by remote control showed that the vehicle can spray chemical sprays at least 7 meters 

in all 4 directions. There is a phase.The vehicle can be controlled for at least 600 meters, can spray 

200 liters of chemicals per hour, and can be used continuously for 2 hours. Reduce the cost of hiring 

workers. Reduce the risk of chemical inhalation. Increase the efficiency of spraying chemicals 

to spray chemicals evenly and increase the number of sprays per day 

Keywords : Sprayer for perennial horticultural plants Controlled by Remote Control   

 

 

 

  

 

 

 

 

 

 

 



ฉ 

 

กติติกรรมประกาศ 
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บทที่ 1 

บทนํา 

 

1.1 ความสําคญัและท่ีมาของหัวข้อวจัิย  

ปัจจุบนัเกษตรกรให้ความสําคญัและไดรั้บอนัตรายจากสารเคมีสําหรับใช้พ่นยา พ่นปุ๋ย 

จึงเกิดอันตรายจากการใช้สารเคมีป้องกันกาํจัดศัตรูพืช สารพิษจะเข้าสู่ร่างกายได้ 3 ทาง คือ  

ทางปากผวิหนงัและทางจมูก แต่กเ็ป็นส่ิงจาํเป็นอีกอยา่งท่ีตอ้งใชใ้นทาํการเกษตรเพื่อผลผลิตท่ีดีนั้น

จึงมีการใชเ้คร่ืองฉีดพ่นแบบสะพายหลงั ท่ีเกษตรกรตอ้งใชง้านเป็นระยะเวลานาน ๆ.นั้นจึงทาํให้

เกิดอาการปวดหลงัเหน่ือยลา้ จากการแบกถงั ซ่ึงอาจตอ้งจา้งแรงงานเพิ่ม ดงันั้นเพื่อให้เกษตรกร

ปลอดภัยและลดอัตราการเกิดการสะสมของสารเคมี.เพื่อความสะดวกสบายของเกษตรกร 

และลดปัญหาการจา้งแรงงาน.จึงมีการออกแบบ และพฒันารถพ่นยาบงัคบัวิทยุขบัเคล่ือนส่ีลอ้ 

ตวัรถน้ีถูกออกแบบมาใหมี้สมรรถนะสามารถเดินไปในท่ีขรุขระได ้สามารถนาํสารเคมีเพื่อป้องกนั

กาํจดัศตัรูพืช ฉีดพ่นในแปลงเกษตรไดโ้ดยท่ีเกษตรกรไม่ตอ้งเขา้ไปในแปลง หรือ สัมผสัสารเคมี

โดยตรง  

 ปัจจุบนัเคร่ืองพ่นยาบงัคบัวิทยท่ีุนาํมาฉีดพ่นในไร่ทุเรียน สวนผลไมต่้างๆ ของพื้นท่ีนั้น ๆ

เน่ืองจากภูมิประเทศของประเทศไทยอยู่ในระนาบเดียวกับเส้นศูนยสู์ตร เรียกว่า เขตร้อนช่ืน 

จึงเหมาะแก่การเจริญเติบโตของแมลงศตัรูพืชท่ีมีผลต่อการเกษตร เกษตรกรจึงมีการกาํจดัแมลง

ศตัรูพืช โดยใช ้เคร่ืองยนต ์  เช่น.เคร่ืองพ่นยาแบบสะพาย.หรือ.แบบเคร่ืองยนต.์เป็นตน้.เคร่ืองพ่น

ยาดังกล่าวจะต้อง.ใช้นํ้ ามันเป็นเช้ือเพลิง หรือ แรงของคนในการโยก เพื่อไปขับลมในถงัให ้

ดันนํ้ ายาออกมา ซ่ึงเคร่ืองยนต์ท่ีนิยมใช้ปัจจุบนัเป็นเคร่ืองยนต์เบนซิน 2 จงัหวะ ทาํให้มีอตัรา 

การส้ินเปลืองนํ้ ามันเช้ือเพลิงใน ปริมาณมากในแต่ละคร้ัง ในการพ่นยา และมีนํ้ าหนักมาก 

ต่อการสะพายในการพ่นยาแต่ละคร้ัง จึงทาํให้เกษตรกรเกิดความเหน่ือยลา้จากการใชเ้คร่ืองพ่นยา 

แบบสะพาย และส้ินเปลืองงบประมาณ ในการซ้ือเช้ือเพลิงหรือ.การจา้งแรงงานเพิ่มข้ึน 

 ดังนั้นทางคณะผูจ้ดัทาํได้เล็งเห็นปัญหาในขา้งตน้จึงได้ออกแบบ และพฒันารถพ่นยา

บงัคบัวิทยขุบัเคล่ือนส่ีลอ้ โดยเนน้ถึง การลดมลพิษทางอากาศ ลดการส้ินเปลืองคา้ใชจ่้ายในการซ้ือ

นํ้ ามนั เพื่อเป็นเช้ือเพลิง และลดการเกิดเสียงดงัรบกวน เน่ืองจากการทาํงานของเคร่ืองยนต์และ 

เพื่อความสะดวกสบายของเกษตรกร คณะผูจ้ดัทาํหวงัเป็นอย่างยิ่งว่าหากโครงงานน้ีสําเร็จลุล่วง 

จะสามารถมีตน้แบบรถพ่นยาบงัคบัวิทยุขบัเคล่ือนส่ีลอ้ เพื่อท่ีทาํให้เกษตรกรสามารถดาํรงชีวิต 

ตามหลกัความปลอดภยัและปรัชญาเศรษฐกิจพอเพียง 
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1.2 วตัถุประสงค์  

1.2.1 เพื่อออกแบบและพฒันารถพน่สารเคมีพืชสวนยนืตน้ควบคุมดว้ยรีโมทคอนโทรล 

1.2.2 เพื่อสร้างเคร่ืองมือท่ีช่วยทุ่นแรงในการพน่ยา 

1.2.3 เพื่อป้องกนัการเกิดอนัตรายจากการใชส้ารเคมี  

 

1.3 ประโยชน์ท่ีคาดว่าจะได้รับ 

1.3.1 ไดค้วามรู้เก่ียวการออกแบบและพฒันากล่องควบคุมระบบรถพน่ยา 

1.3.2 เป็นเคร่ืองมือท่ีช่วยอาํนวยความสะดวกใหเ้กษตรกร 

1.3.3 ป้องกนัการเกิดอนัตรายจากการใชส้ารเคมี 

 

1.4 ขอบเขตของการวจัิย 

 1.4.1 ออกแบบและสร้างรถพ่นสารเคมีพลงังานไฟฟ้าจากแบตเตอร่ีขนาดไม่น้อยกว่า  

50 ลิตร สาํหรับพืชสวนยนืตน้ควบคุมดว้ยรีโมทคอนโทรล 1 คนั 

1.4.2 สามารถพ่นละอองนํ้ ายาไดไ้กลและสูงจากพื้นไม่น้อยกว่า 7 เมตร โดยใช้กา้นฉีด 

ไม่เกิน 1 เมตร 

 1.4.3 ตวัรถพน่สารเคมีสาํหรับพืชสวนยนืตน้ควบคุมดว้ยรีโมทคอนโทรลมีระยะการบงัคบั

ไดไ้ม่นอ้ยกวา่ 600 เมตร และสามารถทาํงานต่อเน่ืองไดไ้ม่นอ้ยกวา่ 2 ชัว่โมง  

1.4.4 สามารถควบคุมดว้ยดว้ยรีโมทไร้สาย ขบัเคล่ือน 4 ลอ้ 

 

1.5 ขั้นตอนและวธีิการดาํเนินการวจัิย 

 1.5.1 ศึกษาคน้ควา้หาขอ้มูลเก่ียวกบัโครงงาน 

1.5.2 สอบหวัขอ้ปริญญานิพนธ์ 

1.5.3 ออกแบบโครงสร้างช้ินงาน 

1.5.4 รายงานความกา้วหนา้ 

1.5.5 ทดสอบและปรับปรุง 

1.5.6 จดัทาํรูปเล่มรายงาน 

1.5.7 สอบจบโครงงาน 
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1.6 แผนการดาํเนินงาน 

 

ตาราง  1.1  แผนการดาํเนินงาน 

 

ระยะเวลา

ดําเนินงาน 

ธ.ค.

66 

ม.ค.

67 

ก.พ.

67 

มี.ค.

67 

เม.ย.

67 

พ.ค.

67 

มิ.ย.

67 

ก.ค.

67 

ส.ค.

67 

ก.ย.

67 

ต.ค.

67 

พ.ย.

67 

ธ.ค.

67 

ม.ค.

68 

ก.พ.

68 

1.6.1 ศึกษา

คน้ควา้หา

ขอ้มูลเก่ียวกบั

โครงงาน 

               

1.6.2 สอบ

หวัขอ้ปริญญา

นิพนธ์ 

               

1.6.3 

ออกแบบ

โครงสร้าง

ช้ินงาน 

               

1.6.4 รายงาน

ความกา้ว 

หนา้ 

               

1.6.5 ทดสอบ 

และปรับปรุง 

               

1.6.6 จดัทาํ

รูปเล่ม

รายงาน 

             

1.6.7 สอบจบ

โครงงาน 
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บทที่ 2 

ทบทวนวรรณกรรมและทฤษฎ ี

 

2.1 ทบทวนวรรณกรรม 

 นายสรายุทธ.นาคคงคํา 2548 ไดคิ้ดคน้.รถพ่นยากาํจดัแมลง แบบควบคุมจากระยะไกล 

เพื่อใชใ้นการกาํจดัแมลง ในมะเขือม่วงญ่ีปุ่นก่อนส่งออกไปยงัประเทศญ่ีปุ่น และขณะน้ีอยูร่ะหวา่ง

การพฒันารุ่นท่ีสองเพื่อให้สามารถใช้งานได้มีประสิทธิภาพมากข้ึน นายสรายุทธ นาคคงคาํ  

จากบริษทัอดามสั อฌกรโนมิ จาํกดั กล่าวถึง แนวทางในการพฒันา รถพน่ยากาํจดัแมลง แบบควบคุม

ระยะไกลว่า บริษทัมีพื้นท่ีในการปลูกเก็บเก่ียวมะเขือม่วงญ่ีปุ่นปีละ 2,000 ไร่ ซ่ึงตอ้งใชย้ากาํจดั

แมลงในการควบคุมคุณภาพก่อนท่ีจะส่งออกไปยงั ประเทศญ่ีปุ่น ทาํให้มีการร่วมมือกบั สวทช. 

ภาคเหนือสํานักงานพฒันาวิทยาศาสตร์และเทคโนโลยีแห่งชาติและนักวิจยั เพื่อพฒันาอุปกรณ์ 

ท่ีสามารถทาํใหก้ารทาํงานรวดเร็วและปลอดภยัข้ึน ทดแทนแรงงานคนไดม้ากข้ึนจากการใชค้นฉีด 

1 วนั/คน/ไร่ เหลือเพียง 1 ชม./คน/ไร่ 

 อนุชา หรบรรพ์ 2554 ไดคิ้ดคน้ รถพ่นยาบงัคบัวิทยุขบัเคล่ือนส่ีลอ้ มีกลไกการควบคุม

แตกต่างกันไปแต่พื้นฐานการบังคับด้วยวิทยุ มีลักษณะเหมือนกัน โดย แยกเป็น ส่วนใหญ่ๆ 

ดังน้ี ควบคุมด้วยมือ มีหน้าท่ีส่งคล่ืนวิทยุไปท่ีเคร่ืองรับ-เคร่ืองรับ.ประกอบด้วย.เสาอากาศ. 

และแผงวงจรไฟฟ้า.เพื่อคอยรับสัญญาณส่งจากเคร่ืองส่งและกระตุน้ให้มอเตอร์ภายใน เคร่ืองเล่น

ทาํงาน ต่อวงจรกบัแบตเตอร์ร่ี เติมนํ้ าและผสมยาฆ่าแมลงหรือฮอร์โมนลงไป เปิดสวิตช์บงัคบั 

ดว้ยรีโมท รถพ่นยาขบัเคล่ือน ป๊ัมนํ้าทาํงานเม่ือเสร็จการทาํงานแลว้ ควรปิดสวิตช ์ถา้จะเลิกใชง้าน 

ใหถ้อดแบตเตอร์ร่ีออกจากวงจร 

 นฤมล สุวรรณศรี และ ผกามาศ มาสังข 2564 ไดคิ้ดคน้ รถตดัหญา้บงัคบัวิทยุ เน่ืองจาก 

สมัยปัจจุบันการพฒันา ทางด้านเทคโนโลยีทางด้านส่ิงอาํนวยความสะดวกได้ถูกพัฒนาข้ึน 

อยา่งรวดเร็ว เพื่อเพิ่มความสะดวกสบายใหก้บัมนุษย ์โดยเฉพาะเคร่ืองตดัหญา้ท่ีมีการผลิตออกมา

ใชก้นัอยา่งแพรหลายมีรูปแบบท่ีแตกต่างกนัไปตามความเหมาะสมต่อการใชง้าน การใชเ้คร่ืองตดั

หญา้แบบเดิม ท่ีมีขายกันอยู่ตามทอ้งตลาด พบผูท่ี้ใช้เคร่ือง ตดัหญา้ด้วยวิธีการเข็นและวิธีการ

สะพายเคร่ืองตดัหญา้ ซ่ึงไดพ้บปัญหาลว้นแลว้ ทาํใหเกิดการเม่ือยลา้ และการอยู่กลางแจง้ท่ีแดด

ร้อนจัด เป็นเวลานาน ๆ อาจทาํให้มีผลกระทบกับผิวหนัง เป็นมะเร็งได้เพราะแสงแดดมีรังสี

อลัตราไวโอเลต จากการศึกษาเคร่ืองตดัหญา้ผูว้ิจยัสนใจท่ีจะศึกษาคน้ควา้หาวิธีการใชเ้ทคโนโลย ี
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มาประยุกต์ใช้เพื่อช่วยในการทาํงานแบบเดิม ถึงได้คิดสร้างระบบควบคุม แบบคอมพิวเตอร์ 

ผ่านการสงสัญญาณดว้ยคล่ืนวิทย ุสามารถควบคุมการเดินหนา้ ถอยหลงัและเล้ียวซา้ย เล้ียวขวาได ้

โดยแบ่งออกระบบเคร่ืองยนต์เป็นระบบส่งกําลัง ควบคุมด้วยคอมพิวเตอร์ ผูจ้ ัดทาํได้คาํนึง 

ถึงประโยชน์ทางด้านการปฏิบัติงาน ประหยดัทางด้านเวลาในการทํางาน และลดค่าใช้จ่าย  

รถตดัหญา้บงัคบัวิทยุใชง้าน สะดวกกว่ารถตดัหญา้เดินตามโดยทัว่ไป เหล่าเกษตรกรตางใหค้วาม

สนใจรถตัดหญ้า บังคับวิทยุน้ีเป็นอย่างมาก เน่ืองด้วยคุณสมบัติท่ีตอบโจทย์ของการทาํงาน 

ท่ีหลากหลายได้ เป็นทางเลือกท่ีคุ้มค่ามากกว่าการใช้คนตัดหรือรถตัดหญ้าแบบเดินตาม 

 นายกัมปนาท สุทธิจิระพันธ์ และ นางสาวสิริวิมล ไกรรักษ์ ไกลรอด 2560 ได้คิดค้น 

กลุ่มผูด้าํเนินโครงงานเห็นถึงความสําคญัของทรัพยากรธรรมชาติซ่ึงในปัจจุบนันั้นเทคโนโลย ี

ของเคร่ืองตดัหญา้ จะมีลกัษณะการใชง้านแบบเคร่ืองตดัหญา้รถเขน็ และแบบใชค้นสะพายเคร่ือง

ตดัหญา้ ซ่ึงทรัพยากรท่ีนาํมาใชคื้อ นํ้ ามนั ซ่ึงเป็นพลงังานท่ีส้ินเปลือง มีราคาสูง อีกทั้งส่งผลใหเ้กิด

สภาวะโลก ร้อน จากลกัษณะการใช้งานขา้งตน้ ส่งผลให้ผูใ้ช้งานเกิดอาการเม่ือยลา้และอาจเกิด

อนัตรายจากการ ใชง้านอยา่งไม่ระมดัระวงั นอกจากน้ีการอยูก่ลางแจง้ท่ีแดดร้อนจดัเป็นเวลานานๆ 

ทาํให้ผูใ้ช้งานเกิด อาการหน้ามืดและเป็นลมได ้จากขอ้สังเกตถึงปัญหาท่ีกล่าวมาขา้งตน้ จึงเป็น

ท่ีมาของแนวคิดท่ีสร้างรถตดัหญา้พลงังาน แสงอาทิตยค์วบคุมดว้ยรีโมทคอนโทรลแบบไร้สาย 

โดยมีการควบคุมผ่านบอร์ดไมโครคอนโทรลเลอร์ อาดูอิโน่ ท่ีสามารถควบคุมการเดินหน้า  

ถอยหลงั เล้ียวซ้าย เล้ียวขวา เพื่อเป็นตน้แบบในการศึกษา และพฒันาเป็นรถตดัหญ้าพลงังาน

แสงอาทิตยค์วบคุมดว้ยรีโมทคอนโทรลแบบไร้สายท่ีมีประสิทธิภาพ สูงต่อไป 
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2.2 ทฤษฎท่ีีเกีย่วข้อง 

2.2.1 ทฤษฎกีารพ่นสารเคมีสําหรับพืชสวนยืนต้น เช่น ทุเรียน    

 การพ่นสารเคมีทุเรียน จําเป็นต้องเลือกต้นทุเรียนท่ีเคยให้ผลผลิตแบบปกติมาแล้ว 

อยา่งนอ้ย 8–5 ปี หรือมีทรงพุ่มขนาด 6 เมตร ถึง 12 เมตร นอกจากน้ียงัตอ้งมีการบาํรุงตน้รักษาดิน

เพื่อให้ตน้สะสมอาหารไวใ้ห้เพียงต่อการออกผลและแข็งแรงปราศจากระยะท่ีเหมาะสมสําหรับ 

การฉีดพ่นสารเคมีใชค้วามพร้อมการพฒันาใบเป็นเกณฑ์ เม่ือพบว่าตน้ทุเรียนไดส้ร้างใบชุดแรก

และใบชุดท่ี 2 อยู่ในระยะการเจริญเติบโตท่ีเรียกว่า ใบเพสลาด พร้อมกันทั้ งสวน ซ่ึงใช้เวลา

ประมาณ.15-20.วนั หลงัผลิใบอ่อน และสภาพแวดลอ้มเหมาะสมต่อการติดตา (ความช้ืนในดินนอ้ย

หรือฝนท้ิงช่วง.7.–.10.วนั) ฉีดพ่นใหถู้กก่ิงอ่อนมากท่ีสุดเน่ืองจากก่ิงอ่อนเป็นส่วนท่ีให้สารพาโคล

บิวทราโซลซึมเข้าไปได้ดี เคล่ือนย้ายและทําปฏิกิริยากับตาใบกับยอดอ่อนได้และควรใช ้

ความพิถีพิถนัในการฉีดพ่นเน่ืองจากการใชส้ารพาโคลบิวทราโซลในการยบัย ั้งสารจิบเบอเรลลิน

ไม่ใหทุ้เรียนแตกใบอ่อนออกมาส่งเสริมใหช้าวสวนสามารถบงัคบัใหเ้กิดทุเรียนนอกฤดูได ้เช่นนั้น

แลว้ในการฉีดพ่นจึงตอ้งฉีดพ่นใหส้มํ่าเสมอเพื่อท่ีจะไดเ้กิดการติดตาดอกทั้งตน้โดยฉีดใหเ้ป็นฝอย

ทั้งภายในและภายนอกทรงพุ่ม หากพื้นท่ีปลูกมีฝนตกชุกจาํเป็นตอ้งฉีดพ่นในตวัสารมีเวลาซึม 

เขา้ไปอยา่งนอ้ย.1.ชัว่โมง และตอ้งมีการผสมสารจบัใบเขา้ไปทุกคร้ังเพื่อเป็นการเพิ่มประสิทธิภาพ

ในการยึดเกาะกับใบทุเรียนและซึมเข้าไปในท่ีสุดหลงัการฉีดพ่นคร้ังแรกแล้วชาวสวนทุเรียน 

ควรเดินสํารวจตน้ทุเรียนว่ามีตน้ไหนท่ีเกิดผลิใบอ่อนแทนท่ีจะผลิตาดอกหรือติดช่อดอกให้เรา

หรือไม่ หากพบนัน่หมายความว่าความเขม้ขน้ท่ีฉีดไปคร้ังแรกนั้นไม่เพียงพอให้ทาํการฉีดพ่นซํ้ า

ภายใน 1.–.2.สปัดาห์ โดยท่ีใชค้วามเขม้ขน้คร่ึงหน่ึงของท่ีใชฉี้ดพน่ในคร้ังแรก แสดงดงัรูปท่ี 2.1 

 

 
 

รูปท่ี  2.1  ตน้ทุเรียนท่ีเหมาะสมต่อการพน่สารเคมี 
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2.2.2 เคร่ืองพ่นสารเคมีท่ีมีขายในปัจจุบัน 

 เ ค ร่ื อ ง พ่ น ย า เ ป็ น เ ค ร่ื อ ง มื อ ก า ร เ ก ษ ต ร ท่ี อํ า น ว ย ค ว า ม ส ะ ด ว ก แ ล ะ ทุ่ น แ ร ง 

สําหรับผูป้ฏิบติังานเก่ียวกับพืชและดิน หรือการทาํสวนต่างๆ นิยมใช้ในการควบคุมและกาํจดั

ว ัชพืชต่าง  ๆ เคร่ืองพ่นยาเป็นเคร่ืองมือท่ีใช้สําหรับการฉีดพ่นยากําจัดวัชพืช  ยาฆ่าแมลง 

และสารเคมีเกษตรอ่ืน ๆ รวมทั้งปุ๋ยทางใบไปท่ีพืชอีกดว้ยจะแบ่งได ้3 ประเภท ดงัน้ี 

 1. เคร่ืองพน่ยามือโยก 

  เป็นเคร่ืองตัดหญ้าท่ีใช้แรงอัดหรือแรงดันอากาศท่ีใช้ลมเป็นตัวขับเคล่ือน 

ในการทาํงาน ซ่ึงเคร่ืองพ่นยามือโยกมีขอ้ดีคือ ตวัเคร่ืองมีนํ้ าหนกัเบา แขง็แรงทนทาน ไม่แตกง่าย 

มีราคาถูกทนต่อการกดักร่อนของสารเคมี มีความจุใหเ้ลือกใชง้านหลากหลายแต่มีขอ้เสียคือจะตอ้ง

ออกแรงในการโยกเพื่ออดัแรงดนัไม่สามารถพ่นในระยะไกลได ้และใชฉี้ดพ่นพืชท่ีไม่สูงมากนกั 

แสดงดงัรูปท่ี 2.2  

 

 
 

รูปท่ี 2.2 . เคร่ืองพน่ยามือโยก 
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2. เคร่ืองพน่ยาแบตเตอร่ี หรือเคร่ืองพน่ยาไฟฟ้า 

  เค ร่ืองพ่นยาชนิดน้ีจะใช้แรงขับเคล่ือนจากแบตเตอร่ี  ชาร์จไฟบ้านรุ่นน้ี 

จะเป็นแบบสะพายหลงั สามารถพ่นไดไ้กล ส่วนใหญ่อายุการใช้งานของแบตเตอร่ีจะใชไ้ดน้าน 

1-2 ปี เป็นเคร่ืองพ่นยาท่ีใชพ้ลงังานจากแบตเตอร่ีเป็นตวัขบัเคล่ือนในการทาํงาน  ซ่ึงเคร่ืองพ่นยา

แบตเตอร่ีมีขอ้ดีคือ นํ้ าหนักเบา ไม่ต้องใช้มือในการโยกไม่ตอ้งเติมนํ้ ามนั สามารถปรับระดับ

แรงดันนํ้ าได้เป ล่ียนหัวพ่นได้หลายแบบ ควบคุมการใช้งานง่าย เพียงแค่กดเปิดสวิตช ์

ก็สามารถใชง้านไดท้นัที และสามารถใชง้านต่อเน่ืองนานหลายชัว่โมงได ้และมีขอ้เสียคือมีราคา 

ท่ีสูงกวา่เคร่ืองพ่นยาแบบมือโยก จึงเหมาะนาํมาใช ้สาํหรับพ่นยาฆ่าแมลงและยากาํจดัศตัรูในสวน

ตน้ไม ้ผลไม ้เป็นตน้ แสดงดงัรูปท่ี 2.3 

 

 
 

รูปท่ี 2.3 เคร่ืองพน่ยาแบตเตอร่ี หรือเคร่ืองพน่ยาไฟฟ้า 

 

3. เคร่ืองพน่ยาแบบใชเ้คร่ืองยนต ์

  เป็นเคร่ืองพ่นยาท่ีทาํงานโดยใช้นํ้ ามนัเช้ือเพลิงเป็นตวัขบัเคล่ือนในการทาํงาน 

มีให้เลือกใช้งานด้วยกัน 3 แบบ คือ แบบพกพา แบบสะพายหลงั และแบบเคร่ืองพ่นยา 3 สูบ 

ซ่ึงเคร่ืองพ่นยาแบบใชเ้คร่ืองยนตมี์ขอ้ดีคือมีความแข็งแกร่งทนทาน พ่นนํ้ ายาไดแ้รงและไกลกว่า

รุ่นอ่ืนสามารถปรับอตัราการไหลได ้พ่นไดท้ั้งชนิดนํ้ า เม็ด และผง สะดวกปลอดภยั ซ่ึงมีขอ้เสีย 

คือ มีราคาค่อนขา้งสูงกว่าเคร่ืองพ่นยาชนิดอ่ืนๆ เกษตรกรส่วนใหญ่นิยมใช้ปฏิบติังานในไร่นา



9 

 

เน่ืองจากสามารถทาํงานเร็ว เหมาะสําหรับการพ่นสารเคมีในพื้นท่ีกวา้ง เช่น ทุ่งนา สวนดอกไม ้

สวนผกั หรือสวนผลไมข้นาดใหญ่ เป็นตน้ แสดงดงัรูปท่ี 2.4  

 

 
 

รูปท่ี 2.4 เคร่ืองพน่ยาแบบใชเ้คร่ืองยนต ์

 

4. รถพน่ยาควบคุมดว้ยรีโมทคอนโทรล 

  รถพ่นสารเคมีสาํหรับพืชสวนยนืตน้ควบคุมดว้ยรีโมทคอนโทรลประกอบไปดว้ย

กล่องระบบควบคุม เป็นระบบท่ีคอยรับคาํสั่งจากรีโมทไปยงัส่วนต่าง ๆ ของระบบควบคุม และ 

สัง่การไปยงัอุปกรณ์ต่างในตวัรถ  เช่น ระบบขบัเคล่ือน เดิน หนา้ ถอยหลงั เล้ียวซา้ยขวา และควบคุม

ทิศทางหัวพ่นยา โดยใช ้แหล่งพลงังาน  จากแบตเตอร์ร่ี ซ่ึงรถพ่นยาควบคุมดว้ยรีโมทคอนโทรล 

มีขอ้ดีคือเป็นเคร่ืองมือท่ีช่วยอาํนวยความสะดวกใหเ้กษตรกรและป้องกนั การเกิด อนัตรายจากการ

ใชส้ารเคมีรถพน่ยาควบคุมดว้ยรีโมทคอนโทรลมีขอ้เสียคือมีราคาท่ีค่อนขา้งสูง แสดงดงัรูปท่ี 2.5 

 

 
 

รูปท่ี 2.5 รถพ่นยาควบคุมดว้ยรีโมทคอนโทรล 
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2.2.3 ความเส่ียงของเกษตรกรจากการพ่นสารเคมี 

 โ อ ก า ส เ ส่ี ย ง จ า ก ก า ร ใ ช้ส า ร เ ค มี กํา จัด ศัต รู พื ช  ก า ร รั บ รู้ ค ว า ม รุ น แ ร ง จ า ก ก า ร 

ใชส้ารเคมีกาํจดัศตัรูพืช ระยะเวลาในการใชส้ารเคมีกาํจดัศตัรูพืช การรับรู้ประโยชน์ต่อการป้องกนั

ตนเองจากการใช้สารเคมีกาํจัดศตัรูพืชระยะเวลาในการเพาะปลูก ส่ิงชักนําให้เกิดการปฏิบัติ

สถานภาพสมรส และระดบัการศึกษา โดยปัจจยัท่ีสัมพนัธ์กบัความเส่ียงจากพิษของสารเคมีกาํจดั

ศตัรูพืชคือ อาชีพรับจา้งเพาะปลูก และรับจา้งพ่นสารเคมี โดยสารเคมีกาํจดัศตัรูพืชสามารถเขา้สู่

ร่างกายของเกษตรกรได ้3 ทาง คือ เขา้ทางปากจากการบริโภคอาหารหรือเคร่ืองด่ืมท่ีมีสารเคมี 

เจือปน เขา้ทางระบบหายใจโดยการสูดละอองของสารเคมีขณะผสมสารเคมีหรือฉีดพน่ และเขา้ทาง

ผวิหนงัโดยการสมัผสัสารเคมี ความเป็นพิษของสารเคมีกาํจดัศตัรูพืช แบ่งได ้2 กลุ่มคือ กลุ่มท่ีมีพิษ

เฉียบพลนั (acute toxicity) ท่ีแสดงอาการทนัทีแมจ้ะรับพิษเพียงคร้ังเดียว เกิดจากการไดรั้บสารเคมี

ในปริมาณมากอยา่งกะทนัหนั เช่น อาการอ่อนเพลีย วิงเวียนศีรษะ อาเจียน ปวดทอ้ง และทอ้งร่วง

และกลุ่มพิษเร้ือรัง (chronic toxicity) เป็นการรับพิษคร้ังละไม่มากเป็นระยะเวลานาน และไดรั้บ

หลายคร้ังส่งผลให้ร่างกายอ่อนแอทรุดโทรม เกิดการเจ็บป่วยโดยไม่ทราบสาเหตุ นอกจากน้ี 

ยงัมีผลทางอ้อม เช่น ร่างกายต้านทานต่อโรคภยัไข้เจ็บได้น้อยลง การศึกษาถึงอาการผิดปกติ 

จากการสัมผสัสารเคมีกาํจดัศตัรูพืชของเกษตรกร พบว่า อาการผิดปกติท่ีพบมากท่ีสุด คือ ระบบ

ดวงตาไดแ้ก่ ระคายเคืองตา และรองลงมาคืออาการผิดปกติท่ีเกิดข้ึนกบัระบบทางเดินหายใจ ไดแ้ก่

เจ็บคอหรือคอแห้ง หลกัสําคญัในการใช้สารเคมีกาํจดัศตัรูพืชคือ การใช้สารเคมีเฉพาะท่ีจาํเป็น 

การสวมใส่ชุดป้องกนัท่ีมิดชิด การอยูเ่หนือลม ขณะฉีดพ่น การอาบนํ้าทนัทีหลงัจากฉีดพ่นสารเคมี

ทุกคร้ังและการจดัเกบ็สารเคมีกาํจดัศตัรูพืชในสถานท่ีเหมาะสม แสดงดงัรูปท่ี 2.6 

 

 
 

รูปท่ี  2.6  ความเส่ียงของเกษตรกรจากการพน่สารเคมี 
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บทที่ 3 

วธีิการดาํเนินงาน 

 

 ในบทน้ีจะกล่าวถึงการออกแบบสร้างรถพ่นสารเคมีสําหรับพืชสวนยืนต้นควบคุม 

ดว้ยรีโมทคอนโทรล ขั้นตอนการดาํเนินงาน การเลือกใชอุ้ปกรณ์ท่ีสาํคญั วงจรการทาํงาน รวมไป

ถึงการสร้าง และประกอบรถพ่นสารเคมีสาํหรับพืชสวนยนืตน้ควบคุมดว้ยรีโมทคอนโทรล เพื่อให้

เป็นไปตามขอบเขตของโครงงานท่ีไดก้าํหนดไวต้ามขอบเขต ดงัต่อไปน้ี 

 1. ออกแบบและสร้างรถพ่นสารเคมีพลงังานไฟฟ้าจากแบตเตอร่ีขนาดไม่นอ้ยกว่า 50 ลิตร

สาํหรับพืชสวนยนืตน้ควบคุม ดว้ยรีโมทคอนโทรล 1 คนั 

 2. สามารถพน่ละอองนํ้ายาไดไ้กลและสูงจากพื้นไม่นอ้ยกวา่ 7 เมตร โดยใชก้า้นฉีดไม่เกิน 1 เมตร

 3. ตวัรถพน่สารเคมีสาํหรับพืชสวนยนืตน้ควบคุมดว้ยรีโมทคอนโท 

รลมีระยะการบงัคบัไดไ้ม่นอ้ยกว่า 600 เมตร และสามารถทาํงานต่อเน่ืองไดไ้ม่นอ้ยกว่า 2 ชัว่โมง  

 4. สามารถควบคุมดว้ยดว้ยรีโมทไร้สาย ขบัเคล่ือน 4 ลอ้ 

 

3.1 ออกแบบโครงสร้างรถพ่นสารเคมีสําหรับพืชสวนยืนต้นควบคุมด้วยรีโมทคอนโทรล 

 อ อ ก แ บ บ ร ถ พ่ น ส า ร เ ค มี สํ า ห รั บ พื ช ส ว น ยืน ต้น ค ว บ คุ ม ด้ว ย รี โ ม ท ค อ น โ ท ร ล 

ขนาด กวา้ง 80 เซนติเมตร ยาว 100 เซนติเมตร แสดงดงัรูปท่ี 3.1-3.2  

 

 
 

รูปท่ี  3.1  แบบจาํลองรถพน่สารเคมีสาํหรับพืชสวนยนืตน้ควบคุมดว้ยรีโมทคอนโทรล 
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รูปท่ี  3.2  แบบจาํลองรถพน่สารเคมีสาํหรับพืชสวนยนืตน้ควบคุมดว้ยรีโมทคอนโทรล 

 

3.2 หลักการเลือกอุปกรณ์ท่ีใช้สําหรับรถพ่นสารเคมีสําหรับพืชสวนยืนต้นควบคุมด้วยรีโมท

 คอนโทรล 

3.2.1 บอร์ดขบัมอเตอร์ EVO24V100 

 โครงการน้ี เ ลือกใช้.บอร์ด.EVO24V100  จํานวน 2 บอร์ด.ใช้ไฟเ ล้ียง.24.โวลท์. 

ทนกระแสได้ 100  แอมป์  ใช้ในการสั่งการกระบวนการทํางานต่างๆของรถพ่นสารเคมี 

สาํหรับพืชสวนยนืตน้ควบคุมดว้ยรีโมทคอนโทรล แสดงดงัรูปท่ี 3.3  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

รูปท่ี  3.3  บอร์ดขบัมอเตอร์ EVO24V100 
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3.2.2 Step up Module 

 โ ค ร ง ก า ร น้ี เ ลื อ ก ใ ช้  บ อ ร์ ด  Step up Module dc-dc 10-32V To 12-35V ใ ช้สํ า ห รั บ 

เพิ่มแรงดนัท่ีไดจ้ากแหล่งจ่ายก่อนจ่ายไปยงับอร์ดควบคุม แสดงดงัรูปท่ี 3.4 

 

 
 

รูปท่ี  3.4  Step up Module 

 

3.2.3 มอเตอร์ป๊ัมนํ้า DC 

 โครงการน้ีเลือกใช ้มอเตอร์ป๊ัมนํ้า DC 12 โวลท ์18 บาร์ ใชส้าํหรับสูบนํ้าจากในถงัแลว้ส่ง

ไปสู่ก้านพ่นสารเคมี ซ่ึง เหมาะสมสําหรับการใช้ในการเกษตรโดยมีกําลังพ่นประมาณ  

5-8 เมตร แสดงดงัรูปท่ี 3.5 

 

 
 

รูปท่ี  3.5  มอเตอร์ป๊ัมนํ้า DC 
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3.2.4 แบตเตอร่ีเจล Deep Cycle Jel 

 โครงการน้ีเลือกใช้ แบตเตอร่ีเจล Deep Cycle Jel จํานวน 3 ก้อน ซ่ึงแยกเป็นวงจร 

ชุดลอ้ 2 กอ้น นาํมาต่ออนุกรมกนั (กอ้นละ 38 A 12 V) และวงจรป๊ัมนํ้ าและหัวพ่น (65 A 12 V ) 

อีก 1 กอ้น ใชใ้นการจ่ายพลงังานใหก้บัอุปกรณ์ต่าง ๆ แสดงดงัรูปท่ี 3.6 

 

 
 

รูปท่ี  3.6  แบตเตอร่ีเจล Deep Cycle Jel 

 

 แบตเตอร่ีชุดล้อ (38A 24V) โดยวดักระแสแรงดันไฟฟ้าขณะทดลองโดยขณะรถพ่น

สารเคมีสําหรับพืชสวนยืนต้นทํางาน FULL LOAD จะใช้กระแสไฟฟ้าอยู่ท่ี  13.21 A นําค่า

กระแสไฟฟ้าท่ีวดัไดห้าค่า W (วตัต)์ ดงัสมการ W = A x V เลือกใชแ้บตเตอร่ี 24 V จะได ้W = 13.21 

x 24 = 317.04 W และนาํค่า W ท่ีคาํนวณไดม้าหา Wh (วตัต์-ชัว่โมง) เน่ืองจากตอ้งการใช้รถพ่น

สารเคมีสําหรับพืชสวนยืนตน้ทาํงานให้ทาํงานได ้2 ชัว่โมงตามขอบเขต นาํชัว่โมงท่ีตอ้งการใช ้

มาหา Wh ดงัสมการ Wh = W x h จะได ้Wh = 317.04 x 2 (ชัว่โมง) = 634.08 Wh  

 สมการในการหาค่าความจุแบตเตอร่ีสามารถหาไดจ้ากสมการท่ี (3.1) 

 

8.0×

=
Batt

total

V
PAh  

 

 เม่ือ Ah  คือ ความจุของแบตเตอร่ี (แอมแปร์-ชัว่โมง) 

      totalP  คือ พลงังานไฟฟ้า (วตัต-์ชัว่โมง) 

 BattV  คือ แรงดนัไฟฟ้าแหล่งจ่ายพลงังานกระแสตรง (โวลต)์  

  8.0  คือ ประสิทธิภาพการจ่ายกระแสไฟฟ้าของแหล่งจ่ายพลงังานไฟฟ้า 
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การหาขนาดความจุแบตเตอร่ีของรถพน่สารเคมีสาํหรับพืชสวนยนืตน้โดยการนาํค่าพลงังานไฟฟ้า

รวมแทนค่าลงในสมการจะได ้

 

8.024
08.634
×

=
V

WhAh  

 

AhAh 025.33=  

 

 แบตเตอ ร่ีสําหรับป๊ัมนํ้ า  (65  A 12 V)  โดยวัดกระแสแรงดันไฟฟ้าขณะทดลอง 

โดยขณะรถพ่นสารเคมีสําหรับพืชสวนยืนตน้ทาํงาน FULL LOAD จะใชก้ระแสไฟฟ้าอยูท่ี่ 12.07 

A นาํค่ากระแสไฟฟ้า ท่ีวดัไดห้าค่า W (วตัต)์ ดงัสมการ W = A x V เลือกใชแ้บตเตอร่ี 12 V จะได ้

W = 12.07 x 12 = 144.84 W และนาํค่า W ท่ีคาํนวณไดม้าหา Wh (วตัต-์ชัว่โมง) เน่ืองจากตอ้งการ

ใช้รถพ่นสารเคมีสําหรับพืชสวนยืนตน้ทาํงานให้ทาํงานได ้2 ชั่วโมงตามขอบเขต นําชั่วโมงท่ี

ตอ้งการใชม้าหา Wh ดงัสมการ Wh = W x h จะได ้Wh = 144.84 x 2 (ชัว่โมง) = 289.68 Wh  

สมการในการหาค่าความจุแบตเตอร่ี  

 

8.0×

=
Batt

total

V
PAh  

 

  เม่ือ Ah  คือ ความจุของแบตเตอร่ี (แอมแปร์-ชัว่โมง) 

      totalP  คือ พลงังานไฟฟ้า (วตัต-์ชัว่โมง) 

 BattV  คือ แรงดนัไฟฟ้าแหล่งจ่ายพลงังานกระแสตรง (โวลต)์  

8.0  คือ ประสิทธิภาพการจ่ายกระแสไฟฟ้าของแหล่งจ่ายพลงังานไฟฟ้า 

 

การหาขนาดความจุแบตเตอร่ีของรถพน่สารเคมีสาํหรับพืชสวนยนืตน้โดยการนาํค่าพลงังานไฟฟ้า

รวมมาแทนค่าลงในสมการจะได ้ 

 

8.012
68.289
×

=
V

WhAh  

 

AhAH 175.30=  
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3.2.5 Remote Control 

 โครงการน้ีเลือกใช ้รีโมทวิทยุ.Fly.sky.fs-i6x.6.CH ใชใ้นการสั่งการกระบวนการทาํงาน

ต่างๆของระบบควบคุมตัวรถพ่นสารเคมีสําหรับพืชสวนยืนต้นควบคุมด้วยรีโมทคอนโทรล 

ซ่ึงมีระยะควบคุมได้ไม่น้อยกว่า 600 เมตร และมี Channel ให้เพิ่มฟังก์ชั่น ได้ 10 Channel  

แสดงดงัรูปท่ี 3.7 

 

 
 

รูปท่ี  3.7  Remote Control 

 

3.2.6 ตูค้อนโทรล 

 โครงงานน้ีเ ลือกใช้ตู ้ ตู ้คอนโทรลเหล็กแข็งแรงทนทาน มีคุณสมบัติกันนํ้ าและ 

ฝุ่ นละออง ตามมาตรฐาน เหมาะสําหรับใช้ติดตั้ ง อุปกรณ์ไฟฟ้าภายในและนอกอาคาร  

มีใหเ้ลือกหลากหลายขนาด และหลากสีสนัเพื่อความเหมาะสมกบัการใชง้าน แสดงดงัรูปท่ี 3.8 

 

 
 

รูปท่ี  3.8  ตูค้อนโทรล 
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3.2.7 แผงฟิวส์ 

 โครงการน้ีเลือกใชแ้ผงฟิวส์สาํหรับป้องกนัการลดัวงจรของอุปกรณ์ต่าง ๆ ในบอร์ดวงจร 

ซ่ึงทนกระแสไดสู้งสุด 40 A ซ่ึงวดัค่ากระแสสูงสุดท่ีไหลผา่นจริงได ้15 A แสดงดงัรูปท่ี 3.9 

 

 
 

รูปท่ี  3.9  แผงฟิวส์ 

 

3.2.8 มอเตอร์ทดเกียร์ 

 โครงการน้ีเลือกใชม้อเตอร์ทดเกียร์ 24 V 250 W จาํนวน 4 ลูก สาํหรับติดตั้งเขา้กบัชุดลอ้

ทั้ง 4 ลอ้ ซ่ึงมีแรงบิดท่ีเยอะกว่ามอเตอร์ปกติเหมาะสมสําหรับตวัรถท่ีมีนํ้ าหนักเยอะและทาํให้

เคล่ือนท่ีในพื้นท่ีท่ีไม่เรียบไดดี้ข้ึน แสดงดงัรูปท่ี 3.10 

 

 
 

รูปท่ี  3.10  มอเตอร์ทดเกียร์ 
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3.3 การสร้างและประกอบโครงงาน 

 ประกอบโครงสร้างรถพ่นสารเคมีสําหรับพืชสวนยืนต้นควบคุมด้วยรีโมทคอนโทรล 

โดยใช้เหล็กกล่องมาเ ช่ือมต่อกันเป็นโครงสร้าง โดยตัวรถมีขนาดกว้าง 80 เซนติเมตร  

ยาว 100 เซนติเมตร และมีเสาเหล็กไว้สําหรับติดตั้ งก้านพ่นสารเคมีสูง 150 เซนติเมตร  

แสดงดงัรูปท่ี 3.11 

 

 
 

รูปท่ี  3.11  ประกอบโครงสร้างรถพน่สารเคมีสาํหรับพืชสวนยนืตน้ควบคุมดว้ยรีโมทคอนโทรล 

 

 ติดตั้งมอเตอร์ทดเกียร์เขา้กบัโครงสร้างรถและชุดลอ้ โดยการนาํมอเตอร์ทดเกียร์มาติดตั้ง

เขา้กบัตวัโครงสร้างรถพ่นสารเคมีสําหรับพืชสวนยืนตน้ควบคุมดว้ยรีโมทคอนโทรล เน่ืองจาก

ตอ้งการใหต้วัรถขบัเคล่ือนไดท้ั้ง 4 ลอ้ตามขอบเขตท่ีตั้งไว ้ดงันั้นจึงใชม้อเตอร์ทดเกียร์จาํนวน 4 ตวั

ประกอบเขา้กบัชุดลอ้ทั้ง 4 ลอ้ โดยตวัลอ้จะใช้ลอ้ยางตนัออฟโรดซ่ึงเหมาะสําหรับรถท่ีใช้งาน 

ในสวนหรือใชง้านสาํหรับการเกษตร แสดงดงัรูปท่ี 3.12   

 

 
 

รูปท่ี  3.12  ติดตั้งมอเตอร์ทดเกียร์เขา้กบัโครงสร้างรถและชุดลอ้  
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 ประกอบและติดตั้งอุปกรณ์ในบอร์ดวงจร โดยการติดตั้งอุปกรณ์ชุดบอร์ดวงจรเขา้กบั 

ตูค้อนโทรลเหลก็ชนิดกนันํ้าซ่ึงเหมาะสาํหรับการใชภ้ายนอกอาคารโดยภายในบอร์ดวงจรประกอบ

ไปด้วยอุปกรณ์หลกัๆ เช่น  บอร์ดขบัมอเตอร์ Evo  ใช้สําหรับควบคุมมอเตอร์ทดเกียร์ท่ีติดตั้ง 

อยู่กบัชุดลอ้บอร์ด Step up ใชส้ําหรับเพิ่มแรงดนัท่ีไดจ้ากแหล่งจ่าย บอร์ด Step down ใชส้ําหรับ 

ลดแรงดันท่ีได้จากแหล่งจ่ายก่อนจ่ายไปยงัอุปกรณ์ต่างๆ  บอร์ด Bts 7960 ใช้สําหรับควบคุม

มอเตอร์เกียร์ท่ีติดตั้งอยู่กับก้านพน้สารเคมี รีซีฟเวอร์เป็นตัวรับสัญญาณจากรีโมทคอนโทรล 

แผงฟิวส์ป้องกนักระแสเกิน และพดัลมระบายความร้อนภายในตู ้แสดงดงัรูปท่ี 3.13  
 

 
 

รูปท่ี  3.13  ประกอบและติดตั้งอุปกรณ์ในบอร์ดวงจร 

 

 ติดตั้งกา้นพ่นสารเคมี โดยการติดตั้งกา้นพ่นสารเคมีเขา้กบัมอเตอร์ทดเกียร์ซ่ึงทาํหน้าท่ี

ควบคุมทิศทางการหมุนของก้านพ่นสารเคมีโดยมอเตอร์ทดเกียร์จะมี 2 ตวั ซ่ึงตวัท่ีอยู่ด้านบน 

จะทาํหน้าท่ีหมุนข้ึนบน-ลงล่าง และตวัท่ีอยู่ดา้นล่างทาํหน้าท่ีหมุนซ้าย-ขวา ตวักา้นพ่นสารเคมี 

มีขนาดความยาว 90 เซนติเมตร โดยตวัก้านพ่นจะสามารถปรับความเป็นละอองในการพ่นได ้

โดยการหมุนตรงดา้มของกา้นพน่สารเคมี แสดงดงัรูปท่ี 3.14 
 

 

 

รูปท่ี  3.14  ติดตั้งกา้นพน่สารเคมี 
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 ตัวรถพ่นสารเคมีสาํหรับพืชสวนยืนต้นควบคุมด้วยรีโมทคอนโทรลที่เสร็จสมบูรณ์

ตัวรถพ่นสาร เคมีสําห รับพืชสวนยืนต้นควบคุมด้วย รีโมทคอน โทรลท่ี เ ส ร็จ สม บูรณ์ 

โดยมีการติดตั้งตะแกรงเหล็กรอบตวัรถติดตั้งแผ่นเหล็กคลุมดา้นบนของตวัรถนาํเหล็กมาเช่ือมคํ้า

ตวัเสาเพื่อลดการสัน่สะเทือนของตวัเสา แสดงดงัรูปท่ี 3.15  

 

 
 

รูปท่ี  3.15  ตวัรถพน่สารเคมีสาํหรับพืชสวนยนืตน้ควบคุมดว้ยรีโมทคอนโทรลท่ีเสร็จสมบูรณ์ 
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3.4 วงจรและหลักการทํางานของรถพ่นสารเคมีสําหรับพืชสวนยืนต้นควบคุมด้วยรีโมท

 คอนโทรล 

 การออกแบบวงจรใช้งานของรถพ่นสารเคมีสําหรับพืชสวนยืนต้นควบคุมด้วยรีโมท

คอนโทรล แสดงดงัรูปท่ี 3.16 

 

 
 

รูปท่ี  3.16  วงจรรถพน่สารเคมีสาํหรับพืชสวนยนืตน้ควบคุมดว้ยรีโมทคอนโทรล 
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 ไดอะแกรมวงจรต่อใช้งานของรถพ่นสารเคมีสําหรับพืชสวนยืนตน้ควบคุมด้วยรีโมท

คอนโทรล แสดงดงัรูปท่ี 3.17 

 

 
   

รูปท่ี  3.17  ไดอะแกรมวงจรต่อใชง้านของรถพน่สารเคมีสาํหรับพืชสวนยนืตน้ควบคุม 

ดว้ยรีโมทคอนโทรล 
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3.5 การทดลองใช้งานรถพ่นสารเคมีสําหรับพืชสวนยืนต้นควบคุมด้วยรีโมทคอนโทรล 

 ทดลองการบงัคบักลไกการทาํงานของรถดว้ยรีโมท สําหรับการสั่งการทาํงานของตวัรถ

ผ่านรีโมทไร้สาย โดยจะส่งสัญญานไปท่ีรีซีฟท่ีติดตั้งไวท่ี้บอร์ดวงจร ตวัรีโมทสามารถ เปิด/ปิด 

การทาํงานของป๊ัมนํ้า ควบคุมทิศทางตวัรถ และควบคุมทิศทางของกา้นพน่สารเคมี แสดงดงัรูปท่ี 3.18 

 

 
 

รูปท่ี  3.18 ทดลองการบงัคบักลไกการทาํงานของรถดว้ยรีโมท 

 

 ทดลองระยะการพ่นละอองนํ้ ายาในแนวด่ิง โดยนาํกระดาษมาติดไวก้บัท่อนไมต้ามระยะ

ความสูงท่ีว ัดจากพื้นดินตั้ งแต่ 1-7 เมตร แล้วเก็บผลการทดลองโดยการสังเกตุตวามเปียก 

ของกระดาษในระยะต่าง ๆ แสดงดงัรูปท่ี 3.19 

 

 
 

รูปท่ี  3.19  ทดลองระยะการพน่ละอองนํ้ายา 
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 ทดลองระยะการพ่นละอองนํ้ายาในแนวตรง ซ่ึงจากการทดลองวดัระยะพ่นละอองสารเคมี 

ในแนวตรงโดยการนาํกระดาษมาวางไวบ้นพื้นห่างจากตวัรถตั้งแต่ 1-7 เมตร แลว้เกบ็ผลการทดลอง

โดยการสงัเกตุตวามเปียกของกระดาษในระยะต่าง ๆ แสดงดงัรูปท่ี 3.20 

 

 
 

รูปท่ี  3.20  ทดลองระยะการพน่ละอองนํ้ายา 
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บทที่ 4 

ผลการทดลองและวจิารณ์ 

 

 ในบทท่ีผ่านมาได้กล่าวถึงขั้ นตอนการดํา เนินงาน การออกแบบรถพ่นสารเคมี 

สําหรับพืชสวนยืนต้นควบคุมด้วยรีโมทคอนโทรล  รวมไปถึงการออกแบบวงจรควบคุม 

และสร้างรถพ่นสารเคมีสําหรับพืชสวนยืนตน้ควบคุมดว้ยรีโมทคอนโทรลให้สามารถทาํงานได้

ตามขอบเขตท่ีกาํหนดไว ้บทน้ีจะกล่าวถึงการนาํเคร่ืองท่ีไดอ้อกแบบและสร้างไปทดลองใชง้านจริง

และบนัทึกการทดสอบ ซ่ึงทาํให้ทราบถึง ผลการทาํงานของรถพ่นสารเคมีสําหรับพืชสวนยืนตน้

ควบคุมด้วยรีโมทคอนโทรลและข้อบกพร่อง เพื่อจะได้นําข้อบกพร่องมาใช้แก้ไขและพฒันา

ปรับปรุงต่อไป 

 

4.1 ผลการทดลอง  

4.1.1 เกบ็ผลการทดลองการทาํงานของรถพน่สารเคมีสาํหรับพืชสวนยนืตน้ควบคุมดว้ยรีโมท

 คอนโทรลตามหวัขอ้ ดงัน้ี 

 1. ทดลองวดัระยะพน่ละอองสารเคมีในแนวด่ิง 

 2. ทดลองวดัระยะพน่ละอองสารเคมีในแนวตรง 

 3. ทดลองระยะการบงัคบัตวัรถดว้ยรีโมทคอนโทรล 

 4. ทดลองอตัราการพน่ละอองสารเคมีลิตรต่อชัว่โมง 

 5. ทดลองอตัราการใช้พลงังานขณะรถเคล่ือนท่ีตวัเปล่าและเคล่ือนท่ีขณะบรรทุกนํ้ ายา 

     สารเคมี 

 6. ทดลองวดัอตัราการใชพ้ลงังานขณะตวัรถเคล่ือนท่ีและพน่สารเคมีไปดว้ย 

 7. ทดลองระยะเวลาในการชาร์จต่อการใชง้าน 1 คร้ัง 

 8. ทดลองความสามารถในการเคล่ือนท่ีของตวัรถในกรณีท่ีพื้นไม่เรียบ 
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4.1.1 ทดลองวดัระยะพ่นละอองสารเคมีความสูงในแนวดิง่ 

 

ตารางท่ี  4.1  ผลการทดลองวดัระยะพน่ละอองสารเคมี สาํหรับการทดลอง ขอ้ท่ี 4.1.1 - 4.1.2 

 

คร้ังท่ี ระยะ (ซ้าย/ขวา)  ระยะ (ด้านหน้า) ระยะ (แนวดิง่) 

1 7 เมตร 7 เมตร 7 เมตร 

2 7 เมตร 7 เมตร 7 เมตร 

3 7 เมตร 7 เมตร 7 เมตร 

4 7 เมตร 7 เมตร 7 เมตร 

5 7 เมตร 7 เมตร 7 เมตร 

 

 การทดลองวดัระยะพ่นละอองสารเคมีความสูงในแนวด่ิง จากการทดลองพ่นละออง

สารเคมีโดยการนาํกระดาษพร้อมกบัเขียนตวัเลขกาํกบัไวม้าติดไวก้บัท่อนไมต้ามระยะความสูง 

ท่ีว ัดจากพื้นดินตั้ งแต่ 1-7 เมตร และเก็บผลทดลองโดยการสังเกตความเปียกของกระดาษ 

แสดงดงัรูปท่ี 4.1 – 4.2 

 

 
 

รูปท่ี 4.1 นาํกระดาษมาติดไวก้บัท่อนไมต้ามระยะความสูงท่ีวดัจากพื้นดินตั้งแต่ 1-7 เมตร 
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 เกบ็ผลทดลองโดยสงัเกตความเปียกของกระดาษ แสดงดงัรูปท่ี 4.2 

 

    
 

 ก) ท่ีความสูง 1 เมตร     ข) ท่ีความสูง 2 เมตร  

 

    
 

ค) ท่ีความสูง 3 เมตร     ง) ท่ีความสูง 4 เมตร 

 

    
 

 จ) ท่ีความสูง 5 เมตร     ฉ) ท่ีความสูง 6 เมตร 
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ช) ท่ีความสูง 7 เมตร  

 

รูปท่ี  4.2  ผลการทดลองวดัระยะพน่ละอองสารเคมีความสูงในแนวด่ิงตั้งแต่ 1-7 เมตร 

 

4.1.2 ทดลองระยะพ่นละอองสารเคมีในแนวตรง  

 จากการทดลองวดัระยะพน่ละอองสารเคมีในแนวตรงโดยการนาํกระดาษมาวางไวบ้นพื้น

ห่างจากตวัรถตั้งแต่ 1-7 เมตร แสดงดงัรูปท่ี 4.3 

 

 
 

รูปท่ี  4.3  นาํกระดาษมาวางไวบ้นพื้นห่างจากตวัรถตั้งแต่ระยะ 1-7 เมตร 

 

 



29 

 

 เกบ็ผลการทดลองโดยสงัเกตความเปียกของกระดาษ แสดงดงัรูปท่ี 4.4 

 

   
 

ก) ท่ีระยะ 1 เมตร     ข) ท่ีระยะ 2 เมตร  

 

   
  

ค) ท่ีระยะ 3 เมตร    ง) ท่ีระยะ 4 เมตร 

 

   
    

จ) ท่ีระยะ 5 เมตร    ฉ) ท่ีระยะ 6 เมตร  
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       ท่ีระยะ 7 เมตร              

 

รูปท่ี  4.4  ผลการทดลองวดัระยะพน่ละอองสารเคมีระยะห่างจากตวัรถตั้งแต่ 1-7 เมตร 

 

 จากผลการทดลองขอ้ท่ี 4.1.2 และ 4.1.3 สรุปไดว้่าตวัรถพ่นสารเคมีสาํหรับพืชสวนยนืตน้

ควบคุมดว้ยรีโมทคอนโทรลสามารถพน่ละอองไดไ้ม่นอ้ยกวา่ 7 เมตร ตามขอบเขตท่ีตั้งไว ้
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4.1.3 ทดลองระยะการบังคบัตัวรถด้วยรีโมทคอนโทรล 

 

ตารางท่ี 4.2 ผลการทดลองระยะการบงัคบัตวัรถดว้ยรีโมทคอนโทรล 

 

คร้ังท่ี ระยะการบงัคบั 

1 550 เมตร 

2 630 เมตร 

 

 การทดลองระยะการบังคับตัวรถด้วยรีโมทคอนโทรลโดยการเอาโทรศัพท์มาวางไว ้

กบัตวัรถพร้อมกบัวดัระยะการควบคุมดว้ยแอพพลิเคชั่นวดัระยะทาง ซ่ึงสามารถบอกระยะทาง 

ท่ีเคล่ือนท่ี ระยะเวลาและความเร็วในการเคล่ือนท่ี แสดงดงัรูปท่ี 4.5 

 

 
 

รูปท่ี  4.5  นาํโทรศพัทม์าวางไวก้บัตวัรถพร้อมกบัเปิดแอพพลิเคชัน่วดัระยะทาง 
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ผลทดลองระยะการบงัคบัตวัรถดว้ยรีโมทคอนโทรล คร้ังท่ี 1 

 

 
 

รูปท่ี  4.6  ผลการทดลองวดัระยะการบงัคบัตวัรถดว้ยรีโมทคอนโทรล คร้ังท่ี 1 

 

ผลทดลองระยะการบงัคบัตวัรถดว้ยรีโมทคอนโทรล คร้ังท่ี 2 

 

 
 

รูปท่ี  4.7  ผลการทดลองวดัระยะการบงัคบัตวัรถดว้ยรีโมทคอนโทรล คร้ังท่ี 2  
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 จากรูปท่ี 4.6 – 4.7 แสดงการทดลองวดัระยะการบังคับตัวรถด้วยรีโมทคอนโทรล 

การทดลองคร้ังท่ี 1วดัระยะได ้550 เมตร การทดลองคร้ังท่ี 2 วดัระยะได ้630 เมตร สรุปไดว้า่ระยะ

การควบคุมอาจมีคลาดเคล่ือนบา้งเลก็นอ้ยจากขอบเขตท่ีตั้งไวใ้หค้วบคุมไดไ้ม่นอ้ยกว่า 600 เมตร 

(บวกลบ ไม่เกิน 50 เมตร) 

 

4.1.4 ทดลองอตัราการพ่นละอองสารเคมีลติรต่อช่ัวโมง 

 

ตารางท่ี 4.3 ทดลองอตัราการพน่ละอองสารเคมีลิตรต่อชัว่โมง 

 

ถงัท่ี  ระยะเวลาท่ีใช ้

1 15.36 นาที 

2 31.03 นาที 

3 45.19 นาที 

4 60.12 นาที 

 

 ทดลองอตัราการพน่ละอองสารเคมีลิตรต่อชัว่โมง โดยการเติมนํ้าลงในถงัท่ีติดตั้งไว ้

กบัตวัรถซ่ึงสามารถบรรจุได ้50 ลิตร แลว้ทาํการจบัเวลา แสงดงัรูปท่ี 4.8-4.12 

 

 
 

รูปท่ี  4.8  เร่ิมพน่ละอองและจบัเวลา 
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รูปท่ี  4.9  ผลทดลองถงัท่ี 1  

 

 
 

รูปท่ี  4.10  ผลทดลองถงัท่ี 2  
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รูปท่ี  4.11  ผลทดลองถงัท่ี 3  

 

 
 

รูปท่ี  4.12  ผลทดลองถงัท่ี 4  

 

 จากรูปท่ี 4.8-4.12 ผลการทดลองอตัราการพ่นละอองสารเคมีสรุปไดว้า่ นํ้ า 1 ถงั ซ่ึงบรรจุได ้

50 ลิตร สามารถพน่ได ้15 นาที ดงันั้นใน 1 ชัว่โมง สามารถพน่ได ้4 ถงั ซ่ึงเท่ากบั 200 ลิตรต่อชัว่โมง 
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4.1.5 ทดลองอัตราการใช้พลังงานขณะรถเคล่ือนท่ีตัวเปล่าและเคล่ือนท่ีขณะบรรทุกนํ้ายา

 สารเคมี 

 

ตารางท่ี 4.4 ผลการทดลองอตัราการใชพ้ลงังานขณะรถเคล่ือนท่ีตวัเปล่าและเคล่ือนท่ีขณะบรรทุก

       สารเคมี  

 

เคล่ือนท่ีตวัเปล่า เคล่ือนท่ีขณะบรรทุกสารเคมี 

3.16 A 3.78 

 

 ผลการทดลองอตัราการใชพ้ลงังานขณะรถเคล่ือนท่ีตวัเปล่าและเคล่ือนท่ีขณะบรรทุกนํ้ายา

สารเคมี แสดงดงัรูปท่ี 4.13 – 4.14  

  

 
 

รูปท่ี  4.13  อตัราการใชพ้ลงังานขณะรถเคล่ือนท่ีตวัเปล่า 
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รูปท่ี  4.14  อตัราการใชพ้ลงังานรถเคล่ือนท่ีขณะบรรทุกนํ้ายาสารเคมี 

 

 จากรูปท่ี 4.13-4.14 สรุปไดว้า่อตัราการใชพ้ลงังานขณะรถเคล่ือนท่ีตวัเปล่าวดัค่าได ้3.16 A 

และอตัราการใชพ้ลงังานรถเคล่ือนท่ีขณะบรรทุกนํ้ายาสารเคมีวดัค่าได ้3.78 A  

 

4.1.6 ทดลองวดัอตัราการใช้พลงังานขณะตัวรถเคล่ือนท่ีและพ่นสารเคมีไปด้วย 

 

ตารางท่ี 4.5 ทดลองวดัอตัราการใชพ้ลงังานขณะตวัรถเคล่ือนท่ีและพ่นสารเคมีไปดว้ย 

 

ผลการวดัค่าอตัราการใชง้านของแบตเตอร่ี 

ชุดลอ้ขณะเคล่ือนท่ีและพน่สารเคมีไปดว้ย 

ผลการวดัค่าอตัราการใชง้านของแบตเตอร่ี 

ป๊ัมนํ้าขณะเคล่ือนท่ีและพน่สารเคมีไปดว้ย 

3.62 A 11.93 A 
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 ขั้นตอนการทดลองวดัค่าอตัราการใชพ้ลงังานขณะตวัรถเคล่ือนท่ีและพน่สารเคมีไปดว้ย 

แสดงดงัรูปท่ี 4.15 -4.17 

 

 
 

รูปท่ี  4.15  อตัราการใชพ้ลงังานขณะตวัรถเคล่ือนท่ีและพน่สารเคมีไปดว้ย 

 

 
 

รูปท่ี  4.16  ผลการวดัค่าอตัราการใชง้านของแบตเตอร่ีชุดลอ้ขณะเคล่ือนท่ีและพน่สารเคมีไปดว้ย 
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รูปท่ี  4.17  ผลการวดัค่าอตัราการใชง้านของแบตเตอร่ีป๊ัมนํ้าขณะเคล่ือนท่ีและพน่สารเคมีไปดว้ย 

 

 จากรูปท่ี 4.15-4.17 ผลการทดลองอตัราการใชพ้ลงังานขณะตวัรถเคล่ือนท่ีและพ่นสารเคมี

ไปดว้ย โดยแยกเป็น 2 ส่วน คือ ส่วนท่ี 1 แบตเตอร่ีของมอเตอร์ชุดลอ้วดัค่าอตัราการใชพ้ลงังาน 

ได ้3.62 A และส่วนท่ี 2 แบตเตอร่ีของมอเตอร์ป๊ัมนํ้าวดัค่าอตัราการใชพ้ลงังานได ้11.93 A 

 

4.1.7 ทดลองระยะเวลาในการชาร์จต่อการใช้งาน 1 คร้ัง 

 

ตารางท่ี 4.6 ทดลองระยะเวลาในการชาร์จต่อการใชง้าน 1 คร้ัง 

 

ระยะการเวลาชาร์จแบตเตอร่ีมอเตอร์ป๊ัมนํ้า ระยะเวลาการชาร์จแบตเตอร่ีชุดลอ้ 

5 ชัว่โมง  3 ชัว่โมง  
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 การทดลองระยะเวลาในการชาร์จต่อการใชง้าน 1 คร้ัง แสดงดงัรูปท่ี 4.18-4.19 

 

 
 

รูปท่ี  4.18  การชาร์จแบตเตอร่ีมอเตอร์ป๊ัมนํ้า 

 

 
 

รูปท่ี  4.19  การชาร์จแบตเตอร่ีชุดลอ้  
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 จากรูปท่ี 4.18-4.19 สรุปไดว้่า ระยะเวลาในการชาร์จต่อการใช้งาน 1 คร้ัง ซ่ึงแยกเป็น 

2 ส่วนคือ ส่วนท่ี 1 แบตเตอร่ีมอเตอร์ป๊ัมนํ้ า (65 A 12 V) ใชเ้วลาในการชาร์จ 5 ชัว่โมง ต่อการใช้

งาน 1 คร้ัง (สามารถใช้งานได้ต่อเน่ือง 4 ชั่วโมง)  และส่วนท่ี 2 แบตเตอร่ีมอเตอร์ชุดล้อ 

ซ่ึงมี 2 กอ้น (กอ้นละ 38 A 12 V) โดยใช้ระยะเวลาในการชาร์จกอ้นละ 3 ชัว่โมง ต่อการใช้งาน 

1 คร้ัง (สามารถใชง้านไดต่้อเน่ือง 2 ชัว่โมง )  

 

4.1.8 ทดลองความสามารถในการเคล่ือนท่ีของตัวรถในกรณท่ีีพืน้ไม่เรียบ 

 ทดลองความสามารถในการเคล่ือนท่ีของตวัรถในกรณีพื้นท่ีไม่เรียบโดยการทดสอบใหต้วั

รถเคล่ือนท่ีบริเวณท่ีเป็นป่าหญา้ท่ีพื้นไม่เรียบและทดสอบใหต้วัรถเคล่ือนท่ีข้ึนทางลาดชนั แสดงดงั

รูปท่ี 4.20 – 4.21 

 

 
 

รูปท่ี  4.20  ความสามารถในการเคล่ือนท่ีของตวัรถในกรณีท่ีพื้นไม่เรียบ 
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รูปท่ี  4.21  ความสามารถในการเคล่ือนท่ีของตวัรถในกรณีข้ึนทางลาดชนั 

  

 จากรูปท่ี 4.20-4.21 สรุปได้ว่าตัวรถสามารถเคล่ือนท่ีได้ปกติในกรณีท่ีพื้นไม่เรียบ 

หรือในบริเวณพื้นท่ีสวนท่ีมีทางขรุขระ และสามารถเคล่ือนท่ีข้ึนทางลาดชนัได ้

 

4.2 สรุปผลการทดลอง 

 จากการทดลองวดัระยะการพ่นละอองสารเคมีตวัรถสามารถพ่นละอองไดไ้ม่น้อยกว่า 

7 เมตร ตวัรถสามารถขบัเคล่ือนได ้4 ลอ้ ใช้งานไดต่้อเน่ือง 2 ชั่วโมง และผลการทดลองระยะ 

การควบคุมของรีโมทสามารถควบคุมไดไ้กลสุด 630 เมตร (อาจมีคลาดเคล่ือนเลก็นอ้ย จากขอบเขต

ท่ีตั้งไวไ้ม่นอ้ยกวา่ 600 เมตร) สามารถเคล่ือนท่ีในกรณีพื้นท่ีสวนท่ีไม่เรียบหรือทางลาดชนัไดป้กติ

และมีอตัราการพน่ละอองสารเคมีได ้200 ลิตร/ชัว่โมง  
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บทที่ 5 

สรุปผลและข้อเสนอแนะ 

 

 ในบทน้ีจะกล่าวถึงการสรุปผลของปริญญานิพนธ์ ปัญหาและอุปสรรคในการจัดทาํ

โครงงาน  รวมทั้ งข้อเสนอแนะเพื่อเป็นแนวทางสําหรับผู ้ท่ีสนใจในการนําไปพัฒนาให้มี

ประสิทธิภาพมากยิง่ข้ึน และเป็นประโยชน์ในการศึกษาคน้ควา้เพิ่มเติมต่อไป 

 

5.1 สรุปและวเิคราะห์ผลการทดลอง 

 จากการศึกษาและทําการทดลองตัวรถพ่นสารเคมีสําหรับพืชสวนยืนต้นควบคุม 

ดว้ยรีโมทคอนโทรลทาํให้ไดเ้รียนรู้เก่ียวกบัการต่อวงจรบอร์ดควบคุมต่าง ๆ และการเลือกวสัดุ

อุปกรณ์ไฟฟ้ามาใชใ้นการประกอบช้ินงานและการใชพ้ลงังานไฟฟ้าเป็นพลงังานหลกัแทนการใช้

เคร่ืองยนต์ในการทาํงานของเคร่ืองได ้ซ่ึงจากการทดลองท่ีผ่านมา ทาํให้ทราบว่ารถพ่นสารเคมี

สําหรับพืชสวนยืนตน้ควบคุมดว้ยรีโมทคอนโทรลสามารถทาํงานไดอ้ย่างถูกตอ้งตามขอบเขต 

ท่ีตั้งไวแ้ละสามารถนาํไปใชง้านไดจ้ริง 

 1) ออกแบบและสร้างรถพ่นสารเคมีพลงังานไฟฟ้าจากแบตเตอร่ีขนาดไม่นอ้ยกวา่ 50 ลิตร 

สาํหรับพืชสวนยนืตน้ควบคุมดว้ยรีโมทคอนโทรล 1 คนั 

 2) สามารถพ่นละอองนํ้ ายาได้ไกลและสูงจากพื้นไม่น้อยกว่า 7 เมตร โดยใช้ก้านฉีด 

ไม่เกิน1 เมตร 

 3) ตวัรถพน่สารเคมีสาํหรับพืชสวนยนืตน้ควบคุมดว้ยรีโมทคอนโทรลมีระยะการบงัคบัได ้

ไม่นอ้ยกวา่ 600 เมตร และสามารถทาํงานต่อเน่ืองไดไ้ม่นอ้ยกวา่ 2 ชัว่โมง 

 4) สามารถควบคุมดว้ยดว้ยรีโมทไร้สาย ขบัเคล่ือน 4 ลอ้ 

 

5.2 ปัญหาและอุปสรรคในการทําโครงงาน  

 5.2.1 การเลือกใช้แบตเตอร่ีเจลซ่ึงมีนํ้ าหนักเยอะกว่าแบตเตอร่ีทั่วไปทําให้ตัวรถ 

ตอ้งแบกนํ้าหนกัเยอะจนเกินไปและเคล่ือนท่ีไดช้า้ลง 

 5.2.2 การอุดตันของเศษขยะในนํ้ าท่ีเติมลงไปในถงันํ้ ายา ทาํให้ต้องคอยกรองนํ้ าให้ดี 

ก่อนเติมลงในถงันํ้า 

 5.2.3 ขนาดของกา้นพน่และหวัพน่ ทาํใหร้ะยะในการพน่ลดลง 

 5.2.4 ตวัเสาเหล็กท่ีไวส้ําหรับยึดกา้นพ่นท่ีต่อสูงข้ึนจากตวัรถเกิดการสั่นขณะรถเคล่ือนท่ี

ทาํใหก้า้นพน่สัน่และบงัคบัทิศทางไดย้าก 
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รูปท่ี  5.1  เสาเหลก็ท่ีสัน่ขณะรถเคล่ือนท่ี 

 

 วิธีแกคื้อ นาํเหลก็มาเช่ือมคํ้าเสาไว ้เพื่อไม่ใหต้วัเสาสัน่ขณะรถเคล่ือนท่ี 

 

 
 

รูปท่ี  5.2   หลงัจากนาํเหลก็มาเช่ือมคํ้าเสาไว ้
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5.3 ข้อควรระวงัและข้อเสนอแนะ 

 5.3.1 เลือกใช้ป๊ัมท่ีมีแรงดันสูงข้ึน เพราะว่าจะทาํให้เพิ่มระยะในการพ่นละอองได้สูง 

และไกลข้ึน 

 5.3.2 ตรวจสอบนํ้ าในถงันํ้ ายาให้ดีทุกคร้ังก่อนใช้งานว่ามีเศษขยะอยู่หรือไม่ จะทาํให ้

ไม่เกิดการอุดตนัท่ีป๊ัมนํ้าและหวัพน่ 

 5.3.3 เลือกใช้รีโมทคอนโทรลท่ีมีคุณภาพสูงข้ึน เพราะจะทาํให้เพิ่มระยะในการควบคุม 

ตวัรถไดไ้กลข้ึน 

 5.3.4 รถพ่นสารเคมีสําหรับพืชสวนยืนต้นควบคุมด้วยรีโมทคอนโทรลสามารถนําไป

พฒันาเพื่อสร้างรายได ้
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ภาค ผนวก ก 

งบประมาณ 
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ตารางภาคผนวก ก-1 งบประมาณ 

 

ลาํดบัท่ี รายการวสัดุ /อุปกรณ์ จํานวนช้ิน ราคา (บาท) 

1 มอเตอร์ลอ้ 24 V dc 250 W แบบทดเกียร์ 4 3,600 

2 มอเตอร์หวัพน่ 12 V dc แบบเกียร์ 2 580 

3 มอเตอร์ป้ัมนํ้า 12 V dc 18 บาร์ 1 2,700 

4 ลอ้ 4 2,800 

5 ถงันํ้ายา 50 ลิตร 1 400 

6 แบตเตอร์ร่ีเจล 3 5,200 

7 รีโมทวิทย ุFly sky i6x 1 1,690 

8 กา้นพน่ยาพร้อมสายยาง 1 350 

9 โครงสร้าง 1 2,500 

10 บอร์ด step up 1 250 

11 บอร์ด step down 1 95 

12 บอร์ด BTS 7960 43 A PWM Drive 2 350 

13 บอร์ด รีเลยโ์มดูล 5 v 1 50 

14 รีเลย ์5 ขา 12v/60A 1 250 

15 ฟิวส์ป้องกนัวงจร 5 50 

16 เทอร์มินอล 1 20 

17 พดัลมระบายความร้อน 1 100 

18 กล่องควบคุม 1 800 

19 สายไฟต่อวงจร 1 250 

20 ค่าใชจ่้ายอ่ืน ๆ - 2,500 

รวมเป็นเงินท้ังส้ิน (สองหม่ืนส่ีพนัห้าร้อยสามสิบห้าบาทถ้วน) 24,535 

 

*หมายเหตุ : ราคาสินคา้อาจเปล่ียนแปลงไดต้ามช่วงเวลา* 
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คู่มือแนะนําการใช้งาน 
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คู่มือแนะนําการใช้งาน 

1. แสดงวิธีการ เปิด/ปิด ตวัเคร่ือง 

 

รูปท่ี  ข1  แสดงวิธีการ เปิด/ปิด ตวัเคร่ือง 

 ขั้นตอนท่ี 1 เปิดสวิตชเ์พื่อเร่ิมการทาํงานตวัเคร่ือง 
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2. แสดงวิธีการควบคุมการทาํงานดว้ยรีโมทคอนโทรล 

 

 
 

รูปท่ี  ข2  แสดงวิธีการควบคุมการทาํงานดว้ยรีโมทคอนโทรล 

 

 ขั้นตอนท่ี 2 เม่ือเปิดสวิตซ์ท่ีตัวเคร่ืองแล้วสามารถควบคุมการทํางานของตัวเคร่ือง 

ไดผ้า่นรีโมทโดยมีวิธีการใชง้านปุ่มคอนโทรล แสดงดงัรูปท่ี ข2  
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ประวติัผู้จัดทําปริญญานิพนธ์ 
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ประวตัิผู้จัดทําปริญญานิพนธ์ 

 

 
 

ช่ือ       :  นายสิรวิชญ ์กณัฑร์าย 

สาขาวิชา       :  ภาควิชาวิศวกรรมไฟฟ้า 

วนั-เดือน-ปี เกิด  :  13 กรกฎาคม 2544 

สถานท่ีเกิด   :  จงัหวดัพทัลุง 

ท่ีอยู ่   :  3 หมู่ท่ี 9 ตาํบลปันแต อาํเภอควนขนุน จงัหวดัพทัลุง 

ประวติั   :  ประกาศนียบตัรวิชาชีพ (ปวช.)  วิทยาลยัเทคนิคพทัลุง  ปีท่ีสาํเร็จ 2563 
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ประวตัิผู้จัดทําปริญญานิพนธ์ 

 

 
 

ช่ือ    :  นายอฐัพล  เหลม็ปาน  

สาขาวิชา       :  ภาควิชาวิศวกรรมไฟฟ้า 

วนั-เดือน-ปี เกิด  :  6 กรกฎาคม 2544 

สถานท่ีเกิด   :  จงัหวดัพทัลุง 

ท่ีอยู ่   :  8 หมู่ท่ี 6 ตาํบลคลองเฉลิม อาํเภอกงหรา จงัหวดัพทัลุง 

ประวติั   :  ประกาศนียบตัรวิชาชีพ (ปวช.)  วิทยาลยัเทคนิคพทัลุง  ปีท่ีสาํเร็จ 2563 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 


	[14] Quadcopter(2567).  การตั้งค่าสวิทช์รีโมทและเปิดช่องสัญญาณเพิ่มเป็น 10 ช่อง.  [https://www.youtube.com/watch?v=LXTMySRghHk] สืบค้นเมื่อวันที่ 5 ธันวาคม 2567

